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Аннотированное описание
научной школы Основные направления научных исследований коллектива научной школы:

развитие современной теории динамических систем, механики и теории
управления, в том числе, развитие методов качественного анализа и
компьютерных исследований динамических систем;
применение полученных фундаментальных результатов к построению и анализу
моделей физических, механических и робототехнических систем;
поиск и исследование новых динамических эффектов в различных задачах 
механики, физики и робототехники, а также применение полученных
теоретических результатов для разработки инновационных продуктов в области
робототехники;
развитие как качественных методов, так и разработка конкретных алгоритмов
управления движением с учетом ресурсных ограничений, запаздывания
информации, последействия по фазовым координатам;
создание новых математических моделей, численных методов, эффективных
параллельных алгоритмов, масштабируемого программного обеспечения для
решения сопряженных задач взаимодействия деформируемых тел, движущихся в
потоке жидкости (газа);
разработка и исследование новых типов робототехнических систем,
алгоритмов управления и стендов для проведения испытаний.

Приоритетные направления развития науки, технологий и техники РФ:
Транспортные и космические системы

Критические технологии РФ:
Базовые и критические военные и промышленные технологии для создания 
перспективных видов вооружения, военной и специальной техники.
Технологии создания высокоскоростных транспортных средств 
и интеллектуальных систем управления новыми видами транспорта.
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